Zatvorena pitanja

1.Vremenski interval izmedu dve maksimalne/minimalne vrednosti kod
oscilatornog sistema naziva se amplituda.

2.U strukturi sistema Cije se ponaSanje moze predstaviti rastom u obliku S
krive mora da postoji najmanje jedno +KPD i jedno —KPD.

3.Velicina doubling-time ne zavisi od pocetne vrednosti skladista.

4. Funkcija koja opisuje ponasanje skladista kod ne prigusenih oscilacija data
je funkcijom skladiste=A*Sin(®*vreme+y).

5. Ako u sistemu prestanu akcije nivei u sistemu ¢e zadrZati svoje
vrednosti dok ¢e brzine prestati da postoje.

6. Struktura bilo kog dinamickog sistema moze se opisati koris¢enjem samo
brzina i nivoa.

7. Modeliranje promena vrednosti skladista u dinamickim sistemima
podrazumeva da se one menjaju postepeno tokom nekog intervala
vremena.

8. Tacka prevoja izmedu eksponencijalnog i asimtotskog rasta u sistemima
sa ponaSanjem u obliku S krive nastaje u trenutku kada je prirastaj neto
toka 0, a sam neto tok ima maksimalnu vrednost.

9. Dodavanje konstantnog ulaznog toka u sistem I reda sa -KPD menja
vrednost ravnoteZnog stanja , a ne menja oblik ponasanja sistema.
10.Maksimalno /minimalno odstupanje veli¢ine skladista od ravnoteznog
stanja kod oscilatornog ponasanja sistema naziva se amplituda oscilovanja.
11.U sistemima koji generisu ponasanje u obliku S krive skladiSte dostize
ravnotezno stanje u trenutku kada neto tok ima vrednost 0.

12.Termin S kriva u dinamici oznacava oblik ponasanja sistema.

13. U sistemu I reda linearno rastu¢i pozitivni neto-tokovi uslovljavaju da
skladiSte generise rastuce parabolicko ponasanje.

14. Povecanje vrednosti faktora umanjenja u sistemu sa —KPD uti¢e na
promenu veli¢ine skladiSta tako $to uslovljava da skaldiSte brze dostigne
ravnotezno stanje.

15.U dijagramu toa modela pojam skladiSte(stock) je genericki simbol za
sve §to akumulira(poveéava) i smanjuje.

16. Povecanje vrednosti faktora umanjenja u sistemu sa —KPD utie na
promenu veli¢ine skladiSta tako §to ée skladiSte brZe dosti¢i ravnoteZno
stanje.

17.U realnom svetu postoje sistemi kojima je usloznjavajuéi oblik ponasanja
trajan:da, postoje za ograni¢en vremenski period

18.Ponasanje sistema moze u potpunosti da odredi njegovu strukturu: ne,
nikada.

Pitanja sa dodavanjem

1. Sistem drugog reda elementarne strukture sa +KPD osim uobicajnog
eksponencijalnog ponasanja moze da generiSe i konvergentno ponasanje
pri pogodno odabranim pocetnim uslovima oblika a(0)=-b(0).

2. Metoda graficke intergracije ima za cilj da pokaZze ponaSanje sistema koji
je opisan odredenim grafikom.

3. U klasicnom ekonomskom modelu ponude i traznje ogranicenja koja
definiSu izgled krive potraznje su cena i koli¢ina.

4. U racunarskom modelu dinamike sistema veli¢ina DT se naziva interval
simulacije i predstavlja promenu vrednosti skladiSta u jedinici vremena.
5. U sistemima I reda sa +KPD veli¢ina doubling-time pokazuje _vreme za
koje se duplira skladiSte.

6.Sistem II reda sa +KPD i strukturom takvom da svaki nivo u modelu
definiSe brzinu toka narednog nivoa, pri ¢emu drugi ulazi ne postoje, pri
pocetnom uslovu a(0)+b(0)=0 generisace konvergentno ponasanje.

7. U sistemu I reda linearno rastuci neto-tokovi rezultiraju ponaSanjem
skladi$ta koje nazivamo paraboli¢ko ponaSanje.

8. Odrednice ,,pozitivno® i ,,negativno* ukazuju na to da li se promene u
KPD krecu u istom smeru proizvodeci tako usloZnjavajuée ponaSanje, ili se
krec¢u u suprotnom smeru proizvodeci tako stabiliSuce ponasanje.

9. Uzrok koji dovodi do pojave dinamickog ponasanja u vecini sistema je
postojanje KPD u strukturi sistema.

10. Negativno povratno dejstvo nastaje kada inicijalna promena u sistemu
proizvodi —KPD promene u _istom smeru sve dok se ne dostigne cilj ili kada
inicijalna promena izaziva promene koje menjaju smer delovanja.

11.U modelu ponude i traznje u dinamici sistema kao klju¢ni faktor koji
utice na formiranje i dinamiku trziSne cene proizvoda/usluga, pored obia
proizvodnje i tekuce jedinice proizvoda posmatra se raspoloZivost
proizvoda(koli¢ina robe na zalihama).

12. Sistem III reda sa +KPD i strukturom takvom da svaki nivo u modelu
defini$e brzinu toka narednog nivoa, pri ¢emu drugi ulazi ne postoje, pri
pocetnom uslovu a(0)+b(0)+c(0)=0 generisae konvergentno(periodi¢no
oscilatorno) ponasanje.

13. Sva zbivanja u modelima dinamike sistema moguce je prikazati u
vremenskoj osi pomoc¢u 3 vremenske tacke i 2 vremeska intervala izmedu
njih.

14. U sistemima Cije se ponasanje moze opisati rastom u obliku S krive
postoji 2 ravnotezna stanja.

15. Prirastaj linearno rastuceg skladista u bilo kom trenutku vremena je
veliCina neto toka tog skladista.

16. U sistemu koji generiSu ponaSanja u obliku S krive ostoji dominacija
+KPD onda kada neto tok ima pozitivan priraStaj, tako da skladiste ima
eksponencijalni rast. Kod dominacije —KPD neto tok ima negativan
prirastaj, tako da skladiSte ima asimtotski rast.Prestanak rada skladista
nastaje u trenutku kada je vrednost neto toka jednaka 0.

17. U sistemu II reda sa -KPD koji izvodi oscilatorno ponaSanje, najveca
brzina promene jednog toka u svakom ciklusu nastaje u momentu kada je
drugi tok jednak 0.

18. Sistem III reda sa +KPD elemntarne struke kod koga svako skladiste
definise veli¢inu ulaznog toka narednog skladista osim _eksponencijalnog
ponaSanja da generiSe i _periodi¢no oscilatorno ponasanje pri specijalno
odabranim pocetnim uslovima, oblika:a(0)=1,b(0)=1, ¢(0)=0. Ovakvo
ponasanje je poskedica 3 kasnjenja u strukturi sitema.

19. U sistemima sa +KPD jedini stalno oblik ponasanja je _eksponencijalni
rast.




Otvorena pitanja

1.Navesti osnovne korake(faze) u izgradnji dinamickog modela:definisanje
svrhe, definisanje sistema koji se modelira, identifikacija klju¢nih
promenljivih, opis ponasanja klju¢nih promenljivih, identifikacija
skladiSta i tokova, definisanje tokova, definisanje jedna¢ina modela,
izvr§avanje modela, evaluacija modela, poboljSanje modela.

2. Objasniti zasto je za postojanje +KPD neophodna pozitivna vrednost
faktora rasta i pokazati na primeru: zato $to dodljeuje neto toku znak
skladisSta(pozitivan ili negativan).

3. Definisati pokam flow(tok) i dati njegovu matemati¢ku interpretaciju:
tokovi izazivaju promene, tok je brzina promene skladiSta, tokovi
povecavaju ili smanjuju skladi$ta, ne jednom ve¢ u svakoj jedinici
vremena.

4. Objasniti Sta predstavlja oznaka DT u racunarkom modeluskladista u
dinamici sistema: promenu vrednosti skladista u jedinici vremena.

5. Definisati osnovne karakteristike sistema sa povratnim dejstvom:
kruZni(zatvoreni) lanac wuzro¢no posledi¢nih veza sa povratnim
delovanjem, svaka promenjljiva je istovremeno i uyrok i posledica,
promena okruZanja vodi ka odluci koja rezultira akcijom koja uti¢e na
okruzZenje.

6. Navesti 1 ukratko objasniti osonovne metde za odrdivanje polariteta KPD
u dijagramima uzro¢noposledi¢nih veza: 1.prebrojavanje broja negativnih
veza(brZi nacin),2.pracenje efekata promena kroz KPD(sigurniji nacin),
1.ako je broj negativnih veza paran , onda je kolo pozitivno, a ako je
neparan onda je kolo negativno, 2.ako povratno dejstvo poveéa pocetnu
promenu u nekoj varijabli tada se radi o pozitivnom kolu, u suprotnom
KPD ¢e biti negativno.

7. Sta se podrazumeva pod pojmom ,,obrasci ponaganja“ i koji su osnovni
obrasci ponasanja u sistemskom pristupu proucavanja sistema: Obrasci
ponasanja su nacini na koji se jedna varijabla od interesa menja tokom
vremena. Eksponencijalni rast, Asimtotsko ponasanje, rast u obliku S
krive, oscilacije.

8.Definisati osnovne karakteristike sistma bez povratnog
dejstva:jednostavan(otvoren) lanac uzro¢noposledi¢nih veza.

9. Objasniti Sta pokazuje dijagram toka:veli¢ine koje uti¢u na promenu
skladista.

10. Definisati pojam halving time 1 dati njegovu matemati¢ku interpretaciju:
vreme za Kkoje se prepolovi veli¢ina skladista. 0,7*vremeska
konstanta=0,7/faktor opadanja.

11. Sta se podrazumeva pod pojmom ,,prenosiva struktura“? Generitka
struktura, jednostavna prenosiva struktura koja se pojavljuje u mnogim
sistemima, a od znacaja je za razumevanje odnosa i strukture ponasanja
sistema. Matematicko klatno

12. Navesti naces¢e greske koje se javljaju u modeliranju dunamickih
sistema u fazi evaluacije modela: korak(DT) je suviSe veliki, tok koje je
dvosmeran definisan je kao jednosmeran, skladiSte je pogreSno
definisano kao nenenagtivo, pogre$an smer toka, pogre$ne jednacine.
13.Objasniti ,;razvoj“ kao opiti cilj sistema. Sta podrazumeva razvoj kao
osnovni cilj preduzeé¢a? Je ono $to se uocava kroz evaluaciju i Sto daje
nove kvalitete.

14. Nabrjati tri osnovna oblika ponasanja u sistemu I reda sa -KPD za
pozitivnu vrednost faktora umanjenja i moguée pocetne vrednosti skladista:
asimtotski rast ka ravnoteZnom stanju, ravnoteZno stanje u nuli,
asimtotski pad ka ravnoteZnom stanju.

15. Objasniti Sta oznaCava polaritet pridruzen svakoj vezi u dijagramima
uzrocno posledi¢nih veza: oznacava da li ¢e vrednost signala koji prolazi
kroz lanac uzrofno posledi¢nih veza poveéati ili smanjiti sledeéu
vrednost.

16. Sta predstavlja element inventory ratio u dinami¢kom modelu ponude i
traznje 1 kako se ostvaruje njegov uticaj na promenu jedinicne cene
proizvoda: predstavlja odnos velicine skladiSta i Zeljene koli¢ine robe na
skladiStu, koristi se za odredivanje cene proizvoda, kada je IR>1 cena se
mora smanjiti, a kada je IR<1 cenja se mora povecati.



